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Problémas apraksts

Dziluma kartes ne vienmeér var iegut pilniba precizi, pieméram, no viena
attéla. Kopuma dziluma kartes un no tam ieguto 3d telpu varétu pielietot
daudziem risinajumiem ka pasbraucosie auto, robotizétas sistémas un
citiem, ja ta bdtu augstas kvalitates. Sobrid jau pastav citi veidi ka ieglt
dziluma kartes, tacu tiem vajadziga speciala tehnika, kas ari varétu
izradities dargaka neka fotokameras, pieméram LIDAR vai Microsoft
Kinect sistemas. Piedevam fotokameram ir viens liels pluss, ka var dabut
tieSam augstas kvalitates izskirtspeéju.

Darba mérkis

zpetit dziluma karsu iegusanas veidus no attéliem un video, lai saprastu
cadi ir veidi ka iegut dziluma kartes un izpeéetit katra veida stipras, vajas
ouses un pielietojumus.

Secinajumi

LiteratUra minéti dazadi veidi un idejas ka veidot dziluma kartes, bet nav
viena perfekta veida ka uzgenereét augstas kvalitates dziluma karti. No
viena attéla pareizi izfiltrejot datus, var iegut daudz vairak informacijas
neka tikai skatoties uz 3 krasainu attélu. Literatura netiek izmantotas

vairakas idejas no vairakiem autoriem. Galvenais secinajums —ir vieta
uzlabojumiem.

Talakie darba uzdevumi

lzmeéginat kombinacijas no literatura apskatitajam idejam. Izpétit iespéjas
tieSam piespiest macities pasu attéla dziluma butibu, jo art literatlra
paradijas, ka neironu tikli nelabprat macas to, ko tiem liek. Piedavat savus
risinajumus dziluma karsu veidosanai no viena attéla.

No augsas — foto attéls, dziluma karte, LIDAR punktu makonis.
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